
一、前悬架
采用独立式双叉臂悬架。

组成：上控制臂、下控制臂、连接杆、立柱式减震器。

二、转向横拉杆
通过转向球头与车轮相连，另一端与方向机相连。

三、转向机
1. 组成：转向助力驱动电机、转向助力驱动模块。

2. 工作原理：当转动方向盘时，模块收到扭矩传感器以及方向盘

转角位置传感器的信号，会控制电机正转或者反转，对转向起到助力

作用。


